Notice de réglage moteur
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Liaison rigide avec butée sur lame finale .-

Configuration A :
= Liaison rigide
A== _» Butée sur lame finale
— =& A
E—ﬁl"d_:__ -‘-“qi"—‘m @‘ Si MNnstallation comporte plusieurs motewrs : pendant I'opération de
" ""="— ‘ programmation, il ast impératif d"alimenter un seul moteur  (risgue
d'irferférences si plusieurs moteurs sont almentss en méme temps).
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m Réglage des fins de course (catte configuration A = réglage automatigue haut et bas)
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